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But

Cette formation est destinée aux utilisateurs de systémes de géo-positionnement par satellites qui veulent maitriser les différents éléments
d’un calcul de coordonnées rigoureux et précis d’un point fixe ou mobile.

Dans quel systéme de référence sont exprimées les coordonnées ? Comment tenir compte des déformations de la Terre ? Comment traiter
des données GNSS ? Altitude ou hauteur ? ...

Esprit Général

Ce qu'il faut savoir sur les systémes spatiaux de positionnement, la géodésie et le traitement des données pour déterminer des coordonnées
avec une précision centimétrique...ou mieux !

Prérequis
Niveau dustage: Perfectionnement

Bonnes notions en mathématiques générales.

Durée et emploi du temps

Le stage dure 5 jours (30 heures)

Clément GAZZINO Alexandre RAMOS
Ingénieur Techniques de navigation au CNES Ingénieur systémes de navigation
GNSS au CNES
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- Eléments de cartographie. Représentations mathématiques de la terre
- Les changements de coordonnées
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